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Programme : Déplacement avec la télécommande 

Remarque : la vitesse 100 correspond environ à un déplacement de 10 cm en 1s soit donc une vitesse de 0.1 m/s 

Blocs  Rôle du bloc ou que se passe-t-il dans cette CONDITION ?  
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Nom : 
Prénom : 

Thème 7 
 

Programmer un objet 

 

S10 –doc3 

 
 

 Equipe :   
S8 : Comment réaliser un algorithme ? 

 

 

1- Chargez le logiciel mBlock 

2- Construire le programme ci-dessous 

3- Transférer le programme dans le robot mBot 

(Consulter le document ressource 

« implantation-programme.pdf ») 

4- Utilisez la télécommande fournie 

5- Guidez le robot avec la télécommande. 

 

Complétez le tableau ci-dessous en donnant le rôle de 

chaque bloc et expliquer ce qui se produit. 


